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Рассматривается задача оптимального управления перелетом космического аппарата
с реактивным двигателем между круговыми орбитами искусственного спутника Земли в
полярной системе координат.

Космический аппарат представляет из себя непритягивающую материальную точку.
Гравитационное поле сил притяжения Земли считается центральным ньютоновским. По-
ложение космического аппарата на конечной орбите оптимизируется. Минимизируется
время перелета.

Рассматриваемая задача формализуется как задача оптимального управления и да-
лее исследуется на основе принципа максимума Понтрягина. Полученная краевая задача
решается численно методом стрельбы.

Корень вектор-функции невязок находится модифицированным методом Ньютона [2].
Задачи Коши в методе стрельбы решаются численно явным методом Рунге-Кутта 5 по-
рядка с автоматическим выбором шага [1].

В результате решения построены экстремали Понтрягина.
Проводится исследование полученных траекторий в зависимости от параметров зада-

чи.
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